11. HAGYOMANYOS TERFOGATARAM-MERES

11.1. Sebességmeérésre visszavezetve

11.1.1. Alkalmazasi példa

11.1.2. Merési elv és kivitelezés
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A TERULET FELOSZTASA:
Téglalap keresztmetszet:
k x k

Log-lin modszer ISO 3966-1977
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p sulyozas
>k
i=1 ,
v 1 i 11 v
| VL , |
. 0,092 03675 | 06325 0,908
h/H
0,034 2 3 3 2
0,092 2 = = 2
0,250 5 3 3 5
0,367 5 ~ 6 6 -
0,500 6 - -
0,6325 - 6 6
0,750
0,908 - -
0,966 3 3




Kor keresztmetszet:
«10-pont modszer

s;/D =0.026; 0.082; 0.146; 0.226; 0.342; 0.658; 0.774; 0.854; 0.918; 0.974

Pontos integralas: csak 2.foku paraboloid profilra!



*Log-lin modszer ISO 3966-1977

3 részterulet
Vi()’): Algy+B,y+C,

s;/D =0.032; 0.135; 0.321; 0,679; 0.865; 0.968



Megjegyzesek
Prandtl-cs6 beallitasa

°P dgyn ret  Stacionarius Uzemallapot ellenérzése
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*A sliriség szamitasa



*EI6nyok, hatranyok

A terllet gyors bejarasa:




11.2. Sziikitoelemes mérések

11.2.1. Alkalmazasi példa

11.2.2. Merési elv és kivitel

‘Beszivo méréperem




Idealis kézeg feltételezese: surlodasmentes, 6sszenyomhatatian

2 2 2
po:p‘l'pv_ VZ\/—(pO—p)Z\/;Apm

Valosag: surlodasos, 6sszenyomhato

A/ A surl6édas hatasa
Atfolyasi szam o
fugg: d/d _in, Re

VO 3ro ) = d272' 2
Beszivo méréperemre: o= 0.6 g, = € p / Ap
B/ Az 6sszenyomhatdsag hatasa p
Expanzios szam &

figg: d/d _in, Ap, p_in, k

Beszivé méréperemre: € = 1




-Atfolyo méréperem
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«Geometria
‘a, £

*Beepites — Peldak
*Pontossag — Peldak

*Problemak

A

j.j_l‘ —‘I"l_f—} system

with orifice meter
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Venturi-cso ISO 5167

ROUN
070 1 375 D
RADIUS

ROUND TO
\sw TO 3.75 d RADIUS
° o | ] o
N ! i |
R |




-Beszivo kup SO 5221-1984 (E)

Re 4QV

:ﬂpdv
(2e)=0.955+£0.020 ha 2-10° <Re<3-10°

(2e)=0.960+0.015 ha Re>3-10°

min. 3d
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11.3. Egyéb hagyomanyos aramlasmeérok

Példa:
*Konyok-méré




11.4.

szikitéelemes (SZUK) médszerek kdzott

Osszehasonlitas a sebességmérésre visszavezetett (SEB) és a

tizemallapot modosulhat <
eleve betervezni a
rendszerbe

SZEMPONT SZUK SEB
1/ Beavatkozas a “_» g
rendszerbe Veszteségek = az Elhanyagolhato6 (fali

furatok)

2/ Iddben valtozo
tizemallapot kovetése

111 + b
Folyamatosan lekoveti

13 %

Nem koveti (feliileten
0sszegez)
(& korrekci6..?)

3/ Eldirasok,
kovetelmények

13 %

Szigoruak (gyartas,
beépités, a rendszer
leallitasa...)

(13 + 2
Meérsékelt (nincsenek
eloirasok, csak ajanlasok;
folyamatos
rendszeriizem...)




4/ Koltségek “-> “4”
Magasak (gyartas, beépités; | Mérsékeltek
tizemeltetés: a veszteségek
fedezése)

5/ Pontossag “4” “_>
Fokozott (mérsékelt, Mérsékelt (a
szabvanyban szavatolt bizonytalansag mérté€ke
bizonytalansag) nem szavatolt)

Jogilag védhetd! Jogilag tdmadhatd!

SZUK: nagy pontossagu, folyamatos, jogilag védheté mérések
(elszamolasi mérések, folyamatiranyitas stb.)

SEB: alkalmi (esettanulmany-jellegi) mérések, durva becslés
(hibafeltaras, allapotfelmérés)




