
2. SZONDÁK ÉS ÉRZÉKELİK AZ 
IDİBELI ÁTLAGNYOMÁS MÉRÉSÉRE

2.1. Statikus nyomás

A zavartalan közeg nyomása

2.1.1. Gyakorlati alkalmazások: példák

•Áramlási veszteségek megítélése
•K+F





•A dinamikus nyomás meghatározásához
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2.1.2. Mérési elv
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Az Euler egyenlet normális komponens egyenlete:
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2.1.3. Példák mérési konfigurációkra és eszközökre

•Belsı statikus nyomás megcsapolása fali furaton keresztül
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Az áramvonal-görbületi hatás elhanyagolható, ha:





•Statikus nyomásszonda



•Ser-tárcsa



•Érmeszonda



•Nyomásmultiplexer



2.2. Össznyomás
A megállított közeg nyomása (torlóponti nyomás)

2.2.1. Gyakorlati alkalmazások: példák
•Áramlási veszteségek megítélése





•Forgógépek teljesítményének és hatásfokának megítélése

Euler-turbinaegyenlet:
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•Dinamikus nyomás meghatározásához



2.2.2. Mérési elv

A közeget meg kell állítani a mérıeszközzel. 

2.2.3. Példák mérési konfigurációkra és eszközökre

•Pitot-csı



•Kiel szonda

•Iránymérı szondák



2.3. Dinamikus nyomás

2.3.1. Gyakorlati alkalmazások:példák
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2.3.2. Mérési elv



•Egyetlen Pitot-csıvel

2.3.3. Példák mérési konfigurációkra és eszközökre



•Pitot-csıvel és fali statikus nyomásmegcsapolással



•Pitot-statikus szonda (Prandtl-csı)



•Venturi szonda (dinamikus nyomás-sokszorozó)
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•S-szonda
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•Spitz-szonda



2.3.4. Nyomásmérı szondák: megjegyzések

1/ Reynolds-szám hatás
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2/ Összenyomhatóság hatása
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Ha Ma > 0.3 :
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3/ Ingadozó sebesség hatása
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Turbulens ingadozások:

Tuvk =:
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Áramvonalas testek körül: Tu ≈ 0.03,
Atmoszférikus áramlás: Tu ≈ 0.3, de magasságfüggı,
Belsı áramlás: Tu ≈ 0.05 ÷ 0.1.



4/ Áramlási irány hatása
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5/ Szilárd fázis jelenlétének hatása

•Szilárd fázis (pl. por) koncentrációja: cS

•Folyadékfázis koncentrációja: cF
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Részecskeátmérı: dP

Ha dP ≥ D, K → 0

Ha dP << D, K → 1



6/ Nem-szabványos geometria
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7/ A fal közelségének és a szivárgásnak a hatása

8/ Folyadéktömörség

2.4. Sebesség-nagyság és irány mérése 
nyomásmérésre visszavezetve

•Hengerszonda
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•Ujjszonda



•Ötlyukú szondák (ötlyukú Pitot-csövek)







2.5. Nyomáskülönbség-távadók
(nyomásszenzorok, manométerek)

•Folyadékos mikromanométerek

Betz manométer



•Membrános manométerek

Villamos kapacitás-elv










