2. SZONDAK ES ERZEKELOK AZ
IDOBELI ATLAGNYOMAS MERESERE

2.1. Statikus nyomas

A zavartalan kézeg nyomasa

2.1.1. Gyakorlati alkalmazasok: példak

Aramlasi veszteségek megitélése
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A dinamikus nyomas meghatarozasahoz
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2.1.2. Merésielv

Az Euler egyenlet normalis komponens egyenlete:
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2.1.3. Példak meéresi konfiguraciokra es eszk6zokre

Bels6 statikus nyomas megcsapolasa fali furaton keresztul



Az aramvonal-gorbuleti hatas elhanyagolhato, ha:
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«Statikus nyomasszonda
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2.2. Ossznyomas
A megallitott kbzeg nyomasa (torldbponti nyomas)

2.2.1. Gyakorlati alkalmazasok: peldak
-Aramlasi veszteségek megitélése
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*Forgdgépek teljesitményének és hatasfokanak megitélése
Euler-turbinaegyenlet:
Ap, 0 = p(YzZz — VY, ) = p(Vzuuz — Vluul)
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-Dinamikus nyomas meghatarozasahoz



2.2.2. Merésielv

A kdzeget meg kell allitani a méréeszkdzzel.

2.2.3. Példak méresi konfiguraciokra es eszkb6zdkre
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2.3. Dinamikus nyomas

2.3.1. Gyakorlati alkalmazasok:példak

_ 2 _ 20 __P
V—\/;(pdynam,-c)—\/p(pt p) P=r

2.3.2. Merésielv



2.3.3. Példak mérési konfiguraciokra eés eszk6zokre

*Egyetlen Pitot-csével
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Pitot-csbvel és fali statikus nyomasmegcsapolassal
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*Pitot-statikus szonda (Prandtl-cso)
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*Venturi szonda (dinamikus nyomas-sokszorozg)
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2.3.4. Nyomasmeéré szondak: megjegyzések

1/ Reynolds-szam hatas
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V D / 2 . V . P dynamic meas
ReD/Z — pdynamic_p 2 o C
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2/ Osszenyomhatosag hatasa

a=~kKkRT Ma=

Ha Ma > 0.3 :
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3/ Ingadozo sebesség hatasa
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Turbulens ingadozasok:

k/;:zTu

Tu :i\/;(vx'z +vy'2 +vZ7)

Aramvonalas testek koril: Tu = 0.03,
Atmoszférikus aramlas: Tu = 0.3, de magassagfliggo,
Bels6 aramlas: Tu= 0.05+ 0.1.



4/ Aramlasi irany hatasa
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5/ Szilard fazis jelenlétének hatasa

Szilard fazis (pl. por) koncentraciéja:

Folyadékfazis koncentracidja:

2
V= P dyn measured

¢+ Kcg

Részecskeatmerd: dp

Hado>D, K— 0
Haap << D, K— 1



6/ Nem-szabvanyos geometria




7/ A fal k6zelseégenek és a szivargasnak a hatasa

8/ Folyadéktomorseg
2.4. Sebesseg-nagysag es irany merese
nyomasmeresre visszavezetve 3
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/ Inviscid case
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*Ujjszonda
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-Otlyuku szondak (6tlyukl Pitot-csévek)
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2.5. Nyomaskilonbség-tavadok
(nyomasszenzorok, manometerek)
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*Folyadékos mikromanométerek

Betz manométer
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‘Membranos manomeéterek

Villamos kapacitas-elv




Bridge drive

Tetmperature
contraller

Controlled Low-pass Cutput Clutput
rectifier =i filter arnplifier
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